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Solution d’exercice 01 : 

Les caractéristiques élémentaires sont : 

Élément 1 :         L    ,    E     ,     A    ,     I   ,      𝜽 = 𝟎     ,        c = 1     ,     s = 0        

D’ou les matrices de rigidité élémentaires dans le repère globale : 
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Élément 1 :         L    ,    E     ,     A    ,     I   ,      𝜽 = − 𝟗𝟎     ,        c = 0     ,     s = - 1        

D’ou les matrices de rigidité élémentaires dans le repère globale : 
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Assemblage des matrices de rigidité élémentaires, donne 
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Application des conditions aux limites : 𝐯𝟏 = 𝐮𝟑 = 𝐯𝟑 = 𝛉𝟑 = 𝟎  

Le système matriciel devient : 
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La résolution du système réduit donne les déplacements inconnus 

 

Le système réduit des inconnues statiques donne les réactions forces et moments, on trouve 

 


